ROBERT RS 770 ROBOT SUPURGE HARITALAMA YAPILIRKEN DiKKAT EDILMESi GEREKEN HUSUSLAR

Haritalamaya baslanmadan dnce sarj tnitesi sagindan, solundan ve énlinden en az 100-150 cm bosluk
olacak sekilde arkasi duvara dayali olacak sekilde konumlandirilmasi gerekmektedir, sarj (initesi evin
merkezi bir konumuna yerlestirilmeli ve yerinin degistiriimemesi gerekmektedir. Sarj tnitesi fisi
cekilmemelidir, aksi takdirde mevcut harita silinebilir.

Yukarida belirtilen kosullar saglandiktan sonra Tek Tus Temizlik tusuna basilarak robotun ¢alismasi baslatilir.
Temizlige baslayan Robot slipilirge ayni zamanda da harita ¢ikarmaya baslayacaktir. Robot ¢alisirken fiziki
olarak elle vs. miidahale edilmemesi gerekmektedir. Aksi durumda haritanin silinmesi veya dogru harita
olusturulamamasi gibi durumlar ile karsilasilabilir.

Robot siplirge calisirken siirekli olarak etrafinda dolasilmamali, cihaz yakin olarak takip edilmemelidir. Bu
durumda robot etrafinda sirekli olarak engel algilayabileceginden haritasini buna gére dizenleyecek ve
bulundugu alani temizlemeden farkli bir yere yonelebilecektir. Cihaz her ¢alistiginda etrafindaki
degisiklikleri algilayip haritasini bu degisikliklere gore giincellemektedir.

Evcil hayvan bulunan evlerde robotlar hayvanlarin ilgisini cektiginden yakin olarak takip ederek robotun
surekli olarak manevra yapmasina ve yanlis haritalama yapmasina sebep olmaktadirlar. Bu konuya da
Ozellikle dikkat edilmesi gerekmektedir.

Robotun calistigl ortamda takilabilecegi engellere mutlaka dikkat edilmelidir. Sacakli, plskdilli ve Shaggy
tarzi halilar, zeminde bulunan terlik, kablolar vs. robotun ¢alismasini kisitlayabilecek tiim nesneler igin
onlem alinmasi gerekmektedir. Robotun bu engellere takilmasi durumunda haritanin silinmesi muhtemel
olacaktir.

Robot yeni harita cikarirken veya normal temizlik yaparken ev icerisinde herhangi bir oda veya bolimin
kapisinin kapali olmasi veya tarama yaptigi ev icerisinde herhangi bir yer de engel olmasi durumunda bir
sonraki temizlikte robot daha 6nce engel bulunan o bolgeye génderilmek istendiginde hedef noktasina
ulasilamiyor uyarisi verebilir. Bu ylizden robot her temizlik yaptiginda calistigi ev igerisinde girilmesi
istendigi hicbir oda veya bolimin kapisinin kapali olmamasi ve hicbir engelin bulunmamasi gerekmektedir.
Ayrica sarj initesinin yerinin degistirilmesi, yerinden oynatilmasi da bu hataya sebep olabilir. Hedef
noktasina ulasmiyor hatasini gidermek icin yeniden harita olusturulmali ya da robotun gitmedigi bélgenin
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hemen yakinina ana menideki boliminden yer isareti konulup o bolgenin yakininin
temizlemesi saglanmalidir. Boylelikle kapali ya da engelli olan bolgeler robotun secilen yeri temizlerken
haritasini glincellemesiyle acilacak ve uyari kalkacaktir.

Cihaz harita gikarirken Wi-Fi gekim gliclinlin evin her odasinda yeterli seviyede olmasi gerekmektedir. Aksi
durumda haritalama esnasinda zayif Wi-Fi sinyallerinden dolayi sorun olusabilir. Bunun igin Wi-Fi
glclendirici kullanilmaldir ve bu giclendiricilerin modem ile senkronize olacak sekilde yapilandiriimalidir.
Aksi durumda robot evin diger odalarina gittiginde ag gecis sorunlari yasanabilir.

Sinyal giicii kontrolii, cihaz Wi-Fi agina baglandiktan sonra ayni Wi-Fi agina bagli ve uygulamanin yiklu
oldugu telefon lizerinden uygulamaya giris yapilip mentde Cihaz Bilgisi bolimiine girilip Sinyal Giicii
kismindan yapilabilir.




Robot siiplirge temizlik yaparken sarjinin bitmesi durumunda sarj istasyonuna sarj olmak icin geri déner.
Haritalama islemi ilk kez yapilir ise robotun sarj istasyonunu bulmasi zaman alabilir. Sarj istasyonunu bulup
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sarj olmaya basladiginda Fakir Robot uygulamasinda Sarj oluyor (Devamli Temizleme Bekleniyor) “bekienyon
ibaresi gorilir. Bu, robotun sarji tamamlandiktan sonra temizlige devam edecegi anlamina gelmektedir.
Devamli temizleme bekleniyorken uygulamadan veya robota fiziki miidahale edilmesi durumunda temizlik

iptal olmaktadir. Bu durumda robot stiplirge haritalama islemi basarisiz olmaktadir.

Robot sarji tamamlandiktan sonra sarj yuvasindan tekrar ¢ikarak haritalama islemine devam eder ve
temizlik bittiginde sarjina geri doner. Sarj girdigi anda da cikardig haritayi hafizasina alarak haritalama
islemi basarili olur.

Bu asamadan sonra ev icerisinde robotun ev icerisinde gitmesi istenmedigi alanlara harita tizerinden sanal
sinirlandirmalar eklenebilir, tek veya birkag¢ oda temizligi yaptirilabilir, paspas kisitli alanlar, yer veya bolge
temizligi yaptirilabilir.

Hafizasinda haritasi olan bir robot siiplirge evin hangi bolimiinde olursa olsun sarj geri don komutu
verildiginde sarj Ginitesini aramaksizin direkt olarak sarja geri donebilir.



